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Caractéristiques clés
Mosaic est un hub de sécurité capable de gérer toutes les fonctions de sécurité des machines. @ B
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Configurable et évolutif, Mosaic offre des réductions de codts et un cablage minimal. La nouvelle unité
maitresse Mosaic M1S COM intégre 2 connecteurs réseau RJ45 pour les connexions au bus de terrain

Plus de 60 ans de qualité et d'innovation

et/ou au réseau pour le contréle a distance.
. , d d . d , ité tel Fondée a Turin, en Italie, en 1959, ReeR est fiére de son fort engagement en faveur de L
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Advantage - a a
Réduit le nombre d'appareils et de cablages utilisés pour minimiser la taille " s -
globale du projet 5
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oL s[en 2 J1 2 o N . 7 Made in Ital 3 4
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Ajout ou suppression de blocs de fonction de sécurité a n'importe quelle 3 :
étape du processus de conception de la machine mnn L . P2 o A
Possibilité de vérifier la configuration logique de l'application a tout moment — mo L; Vi
depuis la phase de conception jusqu’aux fonctionnalités Simulation et Surveillance { - EH"#
Permet des configurations du systéme inviolables
De meilleures performances et un niveau de sécurité supérieur grace a ..
['utilisation de moins de composants électromécaniques R
Le rapport de projet fournit les valeurs réelles de PFHd, DCavg et ReeR SpA
MTTFd selon les normes EN 13849-1 et EN 62061 Via Carcano, 32 NIVEAU DE SECURITE
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unité maitresse sans frais supplémentaires. Les concepteurs de
machines sont toujours en mesure de changer la logique de
configuration grace a une interface graphique. Aucun cablage
plus fastidieux n'est nécessaire comme avec les solutions

traditionnelles
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Contréleur intégré de sécurité modulaire

REL.A‘I" . ReeR SpA ne garantit pas que les informations sur les produits figurant dans ce catalogue sont les plus récentes ou & jour. ReeR SpA se réserve le
droit d’apporter des modifications aux produits décrits sans préavis et n'assume aucune responsabilité en raison de leur utilisation ou de leur
application. Notre objectif est de garder les informations de ce catalogue a jour et exactes. Cependant, ReeR SpA décline toute responsabilité

quant aux informations contenues dans ce catalogue. La reproduction n'est pas autorisée, sauf avec le consentement écrit exprés de ReeR SpA. For e a brégée
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Connectez jusqu’a 14 unités d'extension a l'unité maitresse MM

Configuration Mosaic
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Mosaic Safety
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